Selecao de Produtos

Sensor Fotoelétrico (Série BR)

Tipo Cilindrico
e Reflexéo Difusa Reflex&o Difusa (Difuso) Barreira
(Ponto-Pequeno)
. BR200-DDTN BR100-DDT BR400-DDT
Vodelo Saida NPN BRP200-DDTN BRP100-DDT BRP400-DDT BR4M-TDTD BR4M-TDTL BR20M-TDTD |BR20M-TDTL
. BR200-DDTN-P BR100-DDT-P BR400-DDT-P
Saida PNP BRP200-DDTN-P BRP100-DDT-P BRP400-DDT-P BR4M-TDTD-P |BR4M-TDTL-P |BR20M-TDTD-P |BR20M-TDTL-P
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Dimensdes c € NEW
Tipo BRP Tipo BR
(Corpo Plastico) (Corpo Metélico)
[$18, L74mm] [618, L62mm] BR20M type
Distancia deteccdo 200mm | 100mm | 400mm 4m | 20m
Alvo Transparente, Transltcido, Opaco Materiais opacos de no minimo ¢15mm
Tempo resposta Max. 1ms Max. 3ms
Alimentagao 12-24VCC +/-10%(Ripple P-P:Max. 10%)
Ajuste sensibilidade Ajustavel por trimpot Fixo
Modo operagéo Selecionavel NA ou NF por fio de controle NA | NF | NA | NF
Saidalcontrole NPN saida coletor aberto « Tenséo de carga:Max. 30VCC, Corrente de carga:Max. 200mA, Tens&o Residual: Max. 1VCC
PNP saida coletor aberto « Corrente de carga:Max. 200mA, Tensé&o saida:Min.( Tensé&o alimentacéo:-2.5)VCC
Circuito protecao Protegado contra inversao de polaridade e curto circuito
Protecao IP66(padrao IEC)
Material BR + Corpo:C3604BD(Metalico), Lente:PC Tipo BR4M « Corpo:C3604BD(Metalico) Lente:Vidro, PC
BRP * Corpo:PA(Nylon, Preto), Lens:PC Tipo BR20M + Corpo:C3604BD(Metélico), Lente:PC
[ZIConexao
®BR100-DDT, BRP100-DDT, BR400-DDT, BRP400-DDT ®BR100-DDT-P, BRP100-DDT-P, BR400-DDT-P, BRP400-DDT-P
®BR200-DDTN, BRP200-DDTN ©BR200-DDTN-P, BRP200-DDTN-P
Aiuste VR Indicador de operagao Ajuste VR Indicador de operagdo
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[ElCaracteristicas (BR20M-TDTL_2/ BR20M-TDTL_12) (#2): PNP Saida
®BR4M-TDT[ J BR4M-TDT[ }-P ®BR20M-TDT[J BR20M-TDT[ }-P

Caracteristicas de chaveamento Caracteristica angular do sensor Caracteristica de chaveamento Caracteristica angular do sensor
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i Esquerda « Centro « Direita Es :erda . C:n‘tro R Dir;ita Esquerda « Centro _ Direita
Esquerda « Centro + Direita Angulo Operagéo ¢ Poqsigéo Operagéo (1 (mm) Angulo Operag&o ¢
Posigéo de operagéo {1 (mm)
®BR100-DDT(-P)/BRP100-DDT(-P) @®BR200-DDTN(-PYBRP200-DDTN(-P) ®BR400-DDT(-P)/ BRP400-DDT(-P)
Caracteristica da area de detecgéo Caracteristica da area de deteccéo Caracteristica da area de detecgéo
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