Selecao de Produtos

Sensor Fotoelétrico (Série BX)
[ZIEspecificacoes (Alimentacao tipo CA/CC)

Com tensao, contato de saida a relé Alimentacéo CC, saida transistor
Tipo Retro reflexivo 5 Retro reflexivo! =
Barreira Retro reflexivo|  com filtro Rg#ﬁ;(: ° Barreira Retro reflexivo|  com filtro Rgiffll?::o
polarizado polarizado
§ Modelo padrao|BX15M-TFR (BX5M-MFR |BX3M-PFR BX700-DFR [BX15M-TDT |BX5M-MDT |BX3M-PDT BX700-DDT
£ |Com temporizador| BX15M-TFR-T|BX5M-MFR-T|BX3M-PFR-T |BX700-DFR-T|BX15M-TDT-T|BX5M-MDT-T|BX3M-PDT-T |BX700-DDT-T
c E Barreira Retro reflexivo Retro reflexivo Reflexao difusa
Afl com filtro
Aparéncia polarizado
&
Dimensodes
MS-2 Refletor MS-4 Refletor
MS-3 Refletor
[W25xHB5XL75mm] (W40.5xH60.5)  (W29.3xH38) (W86.1xH60.5)
(x1) (+2) (+3) (+2) (+3)
S A 700 7001
deDlds;?gccégo 15m 0.1~5m 0.1~3m (200X200mm 15m 0.1~5m 0.1~3m (200X200mm
. R Papel branco _ _ Papel branco
(MS-2) (MS-3) el brat (Ms-2) (MS-3) opaco)
Materiais Materiais T Materiaist Materiais Materiais Tra'\rfstgrrigffes
Alvo detectado opacos de opacos de {%mssll)gé?dnog?’ opacos de opacos de sttt o
Min. $15mm Min. $60mm opacos Min. $15mm Min. ¢60mm opacos
: Max 20% na Max 20% na
Histerese distancia de avaliagig distancia de avaliagZol
Tempo de resposta Max. 20ms Max. 1ms
. = 24-240VCA +10% 50/60Hz/ .
Alimentagdo 12-24VCC +10% (R P-P:Max. 109
i 24-240VCC £10% (Ripple P-P:Max. 10%) CC £10% (Ripple ax. 10%)
Ajuste de R
S Ajustavel por VR
Modo de Operagéo Normal aberto ou Normal fechado, selecionavel por chave deslizante
® Saida NPN/PNP 2 saidas
Contato de said Capacidade: 30VCC 3A Carga resistiva, » Saida NPN coletor aberto: Tenséo de carga: Max.30VCC,
Saida de controle oniato e s, [ 250VCA 3A Carga resistiva Carga de corrente: Max. 200mA, Tens&o Residual: Max. 1VCC
Tipo de contato:1c « Saida PNP coletor aberto: Tensao de saida: Min. (Alimentag&o - 2.5)VCC,
Carga de corrente: Max. 200mA
; Saida NPN coletor aberto = Tensao de carga: Max. 30VCC
Indicador LED verd ’
Sulth db Eule ndicador verde Carga de corrente: Max. 50mA,Tensé&o residual: Max. 1V.
diagnostico : A as . s
LED verde liga em operagao instavel LED verde liga em operagéo instavel
Func&o temporizador| ® Selecionavel liga com atraso, desliga com atraso. ® Tempo de atraso: 0,1 a 5 seg (VR ajustavel)
Protecao IP66(Padréo IEC)

# (*1)Mesma distancia usada no MS-4 ,podendo detectar a baixo de 0.1m.
#(*2) Usando o MS-2, a distancia de detecgéo sera de 0.1 ~ 2m, podendo detectar a baixo de de 0.1m.

3% (*3) Para papel branco opaco(200X200mm).

[ElIConexodes
®BX15M-TFR1 oBX15M-TFR 2, eBX15M-TDT1 eBX15M-TDT2,
BX15M-TFR-T2 BX15M-TDT-T2
Nmortacao]— 24—240VCA 24—240VCA 12-24VCC i} -
it 54— 240vGG 24-240VCC -] 1amaavee
:Eé) e O ;@ﬁwik —> II —>
,;jhj) TRANSMITTER _ —J| |
— ~ Alvo
CoM detectado detectado (Saida NPN coletor fechado)
oBX5M-MFR, BX5M-MFR-T eBX5M-MDT, BX5M-MDT-T
oBX3M-PFR, BX3M-PFR-T Alvo eBX3M-PDT, BX3M-PDT-T
e e s detecaco e Smme A
24—240VCA 1} etectado

bl
24-240VCC I 1 12-24vCC I I
> Refletor E:Egj > Espelho
- .14 <
COM
eBX700-DFR, BX700-DFR-T eBX700-DDT, BX700-DDT-T
-t STAB.(Saida NPN coletor aberto)
24—-240VCA Alvo
24-240VCC Alvo
detectado detectado
! "1
—
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Selecao de Produtos

Sensor Fotoelétrico (Série BX)

[=Caracteristica

®BX15M-TFR / BX15M-TFR-T

oBX15M-TDT
oBX15M-TDT-T

= Nivel de operagéo
------ Nivel de operacéo estavel

®BX700-DFR / BX700-DFR-T
®BX700-DDT / BX700-DDT-T

Caracteristica de chaveamento

Caracteristica angular do sensor
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®BX5M-MFR / BX5M-MFR-T

®BX5M-MDT / BX5SM-MDT-T

®BX5M-MDT-P / BX5M-MDT-TP

Caracteristica de chaveamento

Caracteristica angular do sensor

Caracteristica angular do espelho
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®BX3M-MFR /BX3M-MFR-T

®BX3M-MDT / BX3M-MDT-T

®BX3M-MDT-P / BX3M-MDT-TP

Caracteristica de chaveamento

Caracteristica angular do sensor

Caracteristica angular do espelho
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