
Sensor Fotoelétrico
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 • Modo de operação

•A operação na lógica NF é o inverso da lógica NA indicada acima.
•Para evitar falha na operação, a saída não será acionada até 0.5seg após a energização.
•Se a saída estiver em curto circuito ou com sobrecorrente, o circuito de proteção não permitirá que a saída
opere normalmente.

 • Conexões

 • Modo de temporizador

1. Esta unidade não deve ser usada ao ar livre.
2. Esta unidade deve ser utilizada com a tampa de proteção instalada.
3. Favor observar a especificação do produto.
4. Aperte os terminais com pelo menos  0.8 N.m de torque.
    Pode causar incêndio
5. Não usar esta unidade em lugares onde haja fortes vibrações.
     Pode causar incêndio.
6. Ao limpar a unidade, não utilizar água ou detergente.
    Perigo de choque elétrico ou incêndio.

1. Ao usar este aparelho em máquinas que possam causar acidentes no caso de falha:
instalações nucleares, equipamentos médicos, veículos, trens, aviões, usinas, etc. Entre em
contato antes de adquirir o aparelho, a instalação inadequada pode causar acidentes, como
incêndio ou acidentes pessoais.
2. Não conecte o aparelho com a alimetação ligada.
    Pode causar choque elétrico.
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•Pode haver mal funcionamento se não forem observadas as instruções acima.

• CONTADOR
• TEMPORIZADOR
• CONTROLADOR DE TEMPERATURA
• MEDIDOR DE PAINEL
• TACÔMETRO/ CONTADOR DE PULSOS
• UNIDADE DE DISPLAY
• SENSOR DE PROXIMIDADE
• SENSOR FOTOELÉTRICO
• SENSOR FIBRA ÓTICA
• SENSOR DE PRESSÃO
• ENCODER ROTATIVO
• CONTROLADOR DE SENSOR
• CONTROLADOR DE POTÊNCIA
• MOTOR DE PASSO 5 FASES/ DRIVERS
• SISTEMA MARCADOR A LASER(CO2, Nd:YAG)
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Cuidado com a incidência direta de sol ou fontes de luz fortes.

Quando é usado mais de 2 sensores barreira, pode haver interferência mútua .
Neste caso, intercalar a posição do emissor e receptor para que o receptor de um não receba o
sinal do emissor do outro.
Quando utilizar 2 ou mais sensores difusos adjacentes, pode haver interferência mútua, deve-se
manter uma distância razoável entre um e outro.
Quando o sensor for instalado perto de uma superfície com alto índice de reflexão pode haver
malfuncionamento pela reflexão do feixe ótico nesta superfície.

Não passe os cabos do sensor junto com cabos de potência no mesmo conduite, pode ocorrer
malfuncionamento devido a indução eletromagnética.

Evite instalar o sensor onde existe presença de gas corrosivo, óleo, poeira,  ruído, luz solar ou
ácido.
Se conectar uma carga indutiva no relé de saída, use um diodo para evitar o retorno de corrente

O cabo do sensor deve ser o mais curto possível, quanto maior o cabo maior a possibilidade de
ruídos.
Quando ele estiver com as lentes sujas, limpar as lentes com um pano limpo e seco, não use alcool
ou outro tipo de liquido para limpeza.
Usar cabo maior do que AWG No. 20 e comprimento menor do que 100m.
Aperte os parafusos com torque entre
0.3N.m a.5Nm.
Quando utilizar uma fonte chaveada,
favor aterrar o terminal(F.G), e
conecte um capacitor entre o 0V e o
terra para remover ruídos.

•Barreira
   1. Posicione o emissor e o receptor face a face e energize
       o aparelho.
   2. Coloque o receptor em uma posição em que o indicador
       fique acionado.
   3. Fixe as 2 partes após ter certeza que elas estão alinhadas e
       centralizadoas
      •Se o alvo for translucido ou menor do que 16mm, ele pode
        não ser detectado.
      •Ajuste de sensibilidade:Favor seguir as instruções do modelo
       difuso
•Tipo retroreflexivo
   1. Posicione o sensor e o espelho (MS-2) face a face e energize
       o aparelho.
   2. Coloque o sensor fotoelétrico em uma posição em que o
       indicador é ativado.
    3. Fixe as 2 partes após ter certeza que elas estão alinhadas e
       centralizadoa
       •Se usar mais de 2 sensores fotoelétricos em paralelo,
         o espaço entre eles deve ser de 30 cm.
       •Se a reflectância do alvo for maior do que a do papel branco
pode haver mal funcionamento quando o alvo estiver próximo ao
sensor, é preciso haver um espaço suficiente entre o alvo e o
foto sensor ou a superficie do alvo deve ser instalada num
 ângulo de 30º a 45º em relação ao eixo ótico.
          (Quando o alvo tiver alta reflectância (muito brilhante) deve se utilizar um sensor com filtro
            polarizado.)
       •Ajuste de sensibilidade : Ver tipo reflexivo difuso.
•Tipo retroreflexivo (com filtro polarizado)
   Quando o feixe ótico passa pelo filtro polarizado do emissor, ele
   será convertido em um feixe horizontal, quando refletido pelo
   espelho é convertido em feixe vertical e atinge o receptor polarizado
   verticalmente.
•Tipo difuso
   1.Mesmo que o sensor difuso seja ajustado na sensibilidade
      máxima,  a sensibilidade deve ser ajustada de acordo com o material
      que esta atrás do alvo.
   2.Coloque o alvo na posição e posicione o trimpot de ajuste na
      posição  de sensibilidade minima. Gire o trimpot devagar
      até o LED AMARELO acender e o LED VERDE (auto diagnóstico)
       desligar. Este será o ponto A.
   3. Girando o trimpot devagar quando o alvo for removido
        o LED AMARELO desligará e o LED VERDE acenderá,
        Este será o ponto B.

   4. Posicione o trimpot no centro das posições A e B.
       •O ajuste de sensibilidade  acima foi para a lógica
        NA (Normalmente Aberto), para a lógica NF (Normalmente
        fechado) o LED AMARELO funcionará de forma inversa.
       •A distância de detecção neste manual foi calculada usando
        uma folha branca de dimensões 200 x 200mm , esta distância
        pode sofrer alterações de acordo com o tamanho e cor do alvo.
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Proteção de polaridade reversa, Proteção de curto circuito

Mecânico
Mal funcionamento

Mecânico
Mal funcionamento

•(*1) Nos sensores retroreflexivos a  faixa de detecção e o tamanho do objeto foram calculados usando como referência o espelho MS-2. O sensor pode detectar  objetos a partir de 0,1m de distância.
•(*2)"     " Indica que o equipamento tem isolação reforçada.
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Obrigado por usar os produtos Autonics
Para maior segurança, leia as instruções abaixo.

!

Acidentes podem acontecer se as instruções não forem seguidas.

O produto pode ser danificado se as instruções não forem seguidas.

•Favor guardar estas instruções, leia-a antes de usar esta unidade.
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Corpo único (Emissor e Receptor)

•As especificações acima podem ser alteradas sem prévio aviso. EP-KE-08-0270A
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Circuito de sensor fotoelétrico Conexão
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Saída controle

Saída

Alimentação

Detecção

Sensor fotoelétrico

Distância detecção

Aparências

Difuso

Retroreflexivo
Barreira

Unidade:m
Unidade:mm

Nome da série

Emissor
Receptor

Temporizador incorporado

2 saídas NPN/PNP (Alimentação CC)

Saída (Relé)
Saída estado sólido(TR)

Alimentação universal
Alimentação CC

Retroreflexivo polarizado

Proteção
contra sobre-

corrente

Max. 3VA
Max. 50mA

Espelho (MS-2) Espelho(MS-2)

Max. 20ms Max. 1ms
12-24VCC ±10%(Pico tensão :Max. 10%)

0.1~5m(espelho MS-2)

24-240VCA ±10% 50/60Hz, 24-240VCC ±10%(Pico de tensão :Max. 10%)

15m

Consumo

BX15M-TFR-T

BX15M-TFR

BX5M-MFR-T

BX5M-MFR BX700-DFRBX3M-PFR

BX3M-PFR-T BX700-DFR-T

Espelho(MS-3)

BX15M-TDT-T

BX15M-TDT

BX700-DDT-T

BX700-DDT

BX5M-MDT-T

BX5M-MDT

BX3M-PDT-T

BX3M-PDT

TDT : Aprox. 211g,
TDT-T : Aprox. 212g

PDT : Aprox. 116g,
PDT-T : Aprox. 117

TFR : Aprox. 225g,
TFR-T : Aprox. 226g

MFR : Aprox. 130g,
MFR-T : Aprox. 131g

PFR : Aprox. 148g,
PFR-T : Aprox. 149g

DFR : Aprox. 115g,
DFR-T : Aprox. 116g

0.1~5m(Espelho MS-2)15m
0.1~2m(espelho MS-2),
0.1~3m(espelho MS-3)

Tipo

Modelo

Distância detecção

Tamanho alvo

Histerese

Tempo de reposta
Alimentação

Consumo corrente

Tipo de luz

Sensitivo
Modo de operação

Saída controle

Indicação
Conexão

Rigidez dielétrica

Choque

Função temporizador
Circuito proteção

Saída auto-diagnóstico

temp.Incorporado

Padrão

Resistência isolação

Ruído

Vibração

Temperatura
Umidade
Proteção

Iluminação

Material

Peso

Acessórios
Especiais
Comum

Tipo de isolação

Alimentação CC, Saída estado sólidoalimentação universal, Saída relé

Transparente, Translucido,
materiais opacos

Distância de detecção
Max. 20%

Barreira Retroreflectivo Reflectivo difuso
Retroreflectivo

(com filtro de polarização) Retroreflectivo Reflectivo difuso

Materiais opacos
de Min. f15mm materiais opacos de Min. f 60mm

Barreira Retroreflectivo
(com filtro de polarização)

700mm(200x200mm
papel branco opaco)

l2 Saídas NPN/PNP
-Saída coletor aberta NPN • Tensão de carga:Max. 30VCC, Corrente carga:Max. 200mA,
                                              Tensão residual:Max. 1V
-Saída coletor aberta PNP • Tensão saída Min. (Alimentação-2.5)V, Corrente carga:Max. 200mA

LED infravermelho (modulado)

Selecionável NA ou NF por chave

LED vermelho
(modulado:660nm) LED infravermelho (modulado)

Materiais opacos
de Min. f 15mm materiais opacos de Min. f 60mm Transparente, Translucido,

materiais opacos

Distância de detecção
Max. 20%

0.1~2m(espelho MS-2),
0.1~3m(espelho MS-3)

700mm(200x200mm
papel branco opaco)

LED vermelho
(modulado:660nm) LED infravermelho (modulado)LED infravermelho (modulado)

ajustável  VR

lSaída contato relé • capacidade contato relé :30VCC 3A carga resistiva,
                                     250VCA 3A carga resistiva
                                     Composição contato relé:1c

  Indicador LED verde

LEDverde é acionado com a operação instável.

Indicador de operação: LED amarelo, indicador estável: LED verde
cabo saída

Min. 20MW(500VCC)

-Saída coletor aberto NPN  • Tensão carga : Max. 30VCC, Corrente carga : Max. 50mA,
                                               Tensão residual : Max. 1V em 50mA, Max. 0.4V em 16mA

LED verde é acionado com a operação instável e saída(transistor ) é ativada

-selecionável atraso no acionamento, atraso no descionamento, Pulso com tempo fixo  -Tempo atraso:0.1 ~ 5seg(VR ajustável)

1500VCA 50/60Hz por 1 minuto
Suporta onda quadrada max ±240V (largura do pulso:1ms) medido com simulador de ruído

1.5mm amplitude na frequência de  10 ~ 55Hz em cada uma das direções  X, Y, Z  por 2 horas

Suporta onda quadrada max ±1000V largura do pulso:1ms medido com simulador de ruído

500m/s (50G) 3 vezes nas direções  X, Y, Z

Operação : -20 ~ +55ºC(sem congelamento), Armazenamento : -25~ +70ºC
Luz  solar: Max. 11,000 , Lâmpada incadescente : Max. 3,000

1.5mm amplitude na frequência de  10 ~ 55Hz em cada uma das direções X, Y, Z por 10 minutos

100m/s (10G) 3 vezes nas direções  X, Y, Z

35 ~ 85%RH, Armazenamento : 35 ~ 85%RH
IP66(certificação IEC )

Corpo : ABS, Proteção da lente : PC, Lente : Acrilico

Chave fenda, Suporte de montagem, Parafusos / Porcas

(Controle de saída de acordo com a quantidade de luz recebida)

Área de recepção estável

Área de operação instável

Área de não recepção estável

Indicador estável ( LED verde)
&

Saída auto-diagnóstico

Incador de operação
(LED Laranja)

Saída TR(Relé)

ON
OFF

ON
OFF

ON
OFF
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Nível
operação

Recepção

PDT : Aprox. 141g,
PDT-T : Aprox. 142g

MDT : Aprox. 123g,
MDT-T : Aprox. 124g

Espelho(MS-3)

Barreira Retroreflexivo

Difuso

lBX700-DFR
lBX700-DFR-T

lBX700-DDT
lBX700-DDT-P

1. Conecte como mostrado acima.
    Para garantir a proteção IP67 use fios de diâmetro 6-10mm
    e aperte o prensa cabos com uma força de 1.0 a 1.5N.m.

lTamanho terminal pressão

lBX15M-TFR1    lBX15M-TFR2    lBX15M-TFR2-T
(Saída contato)

lBX15M-TDT1    lBX15M-TDT2    lBX15M-TDT2-T

lBX5M-MFR        lBX3M-PFR
lBX5M-MFR-T    lBX3M-PFR-T

lBX5M-MDT
lBX5M-MDT-TOUT1 :Saída  NPN Coletor aberto

OUT2 : Saída PNP Coletor aberto
STAB : Saída NPN Coletor aberto

lBX3M-PDT
lBX3M-PDT-T

OUT1 :Saída  NPN Coletor aberto
OUT2 : Saída PNP Coletor aberto
STAB : Saída NPN Coletor aberto

OUT1 :Saída  NPN Coletor aberto
OUT2 : Saída PNP Coletor aberto
STAB : Saída NPN OColetor aberto

(Saída contato)

(Saída contato)

COM
24-240VCA
24-240VCC

Detecção
Alvo

Alimentação

24-240VCA
24-240VCC

Alimentação

N.C
(Não conectado)

N.C(Não conectado) N.A (Normal
aberto)

OPER
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•T : Tempo ajustado pelo temporizador VR.
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24-240VCA
24-240VCC

N.F (Normal fechado)
N.A(Normal aberto)
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Detecção
Alvo

OUT112-24VCC

STAB.

OUT2

COM

Alimentação

24-240VCA
24-240VCC

N.F(Normal fechado)

N.A (Normal aberto)

Detecção
Alvo

Detecção
Alvo

OUT112-24VCC

STAB.

OUT2

Tampa
Proteção

contra sobre-
corrente

Alvo

L

Espelho MS-2
(MS-3) Filtro polarização

vertical

Receptor

Emissor

Filtro polarização
horizontal

Fonte
Chaveada
(SMPS)

+V
0V

+V
0V

FUG
C(0.001 to 0.1mF/400V)
: Capacitor

Sensor

Terra

2

2

NF
NA
COM

24-240VCA ±10%
24-240VCC ±10%

Relé

Item

2 saídas
NPN/PNP

(alimentação
 CC)

Contato relé
(Alimentação

universal) Circuito de
alimentação

12-24VCC
±10%

Max. 200mACarga

Alimentação

CargaCargaMax. 200mA

Max. 50mA

BX T D T

Avisos

Cuidados

Avisos

Cuidados

Saída 250VCA 3A
30VCC 3A

• Autonics do Brasil
 Av. Eng.Luis Carlos Berrini,936, cj 31
 CEP: 04571-905 - São Paulo - S.P.
 TEL: ( 0 xx11) 3055-1660
 E-mail : vendas@autonics.com.br

http://www.autonics.com.br
Corporation

Posição Ideal

MaxMin
SENS.

a

b

MS-2

Espelho
(MS-2)

30ºC ~ 45ºC

Alvo

Sensor

Fotoelétrico


