° g o~ . ”
Avutonics (m] Especificagdes (@] Dimensbes
. Série TC4 ® Série TC4S ® Série TC4SP 6 722 ® Série TC4W
C t I d d t t serie TC4S  [TC4SP__|TC4Y TC4M TCAW TC4H TCAL i - |
ontrolador de tem pera ura - [Alimentagao AC | 100-240VAC 50/60Hz A8 6 64.5 [48 58.5 A5 96 6 64.5
ry m | Alimentagao AC/DC | 24VAC 50/60Hz, 24-48VDC
S e rl e T C 4 Faixa de tensao permissivel 90 a 110% de tensdo nominal H = — _— = - — |9
. [Alimentagao AC | Max. 5VA (100-240VAC 50/60Hz) — — B %
Consumo de tensdo . m] J— J— ~
| Aimentagao ACIDC | Max. 5VA (24VAC 50/60Hz), Max. 3W (24-48VDC) ”]]]]m Q ”]]]lm — ) o H]]]]]]]]]] <
U Carécteristicas do display 7 (Vermelho), Outro display (Verde, Amarelo, LED vermelho) P J— — D — 0y N
Tamanho do caractere (WxH) 7.0x15.0mm 7.4x15.0mm | 9.5%20.0mm | 9.5x20.0mm | 7.0x14.6mm | 11.0x22.0mm p — — — — o | of
c E EN us RTD DPt100Q, Cu50Q (Linha de resisténcia admissivel max.5Q por a fio) —
Tipo de entrada
TC K (CA), J (IC), L (IC) 84
RTD ® Em temperatura ambiente (23°C+5°C): (PV 0.5% ou +1°C, selecionar o mais elevado) +1digito 72 7 77
Precisao do display*" ®Outde ambiente range: (PV £0.5% ou £2°C, selecionar o mais elevado) +1digito
Tc % Para TCA4SP, adicionar +1°C com precisdo padrdo.
) Relé 250VAC 3A 1a [ —_— =
Saida de controle — 0 o . .
SSR 12VDC + 2V 20mA Max. = ® ® Série TC4H ® Série TCAL
Alarme de saida AL1, AL2 Relé: 250VAC 1A 1a (XTC4SP, TCAY tem AL1 apenas.) L = =
Tipo de controle ONJ/OFF e P, PI, PD, PID (proporcional) 48 6 64.5 L1906 6 64.5
Histerese 1.2 100°C/°F (0.1 a 50.0°C/°F) variavel i ‘ r ‘ .
B oot ) o1 g 72 G 645 === F o F
empo integra a seg. — — — fF= — = =
Tempo derivado(D) 029999 seg. L || = = E ) | > = E )
Muito obrigado por escolher os produtos Autonics. Periodo de controle (T) 0521200 seg. === 4 —_— == 7 — == 7
Para sua seguranca, por favor leia o manual antes de usar. Reset manual 002 1000% === L fame—— I 2 fee —— W2
Periodo de amostragem 100ms —_ = = © crm— = [ @ === W °
[Alimentagao AC | 2,000VAC 50/60Hz para 1min. (Entre o terminal de entrada e a energizagdo) -~ — = — [ — — — I
= Forca dielétrica = © —_— —— (M — e [
(@] Cuidados para sua segurancga. [ Aimentagao AGIDG | 1,000VAG 50/60Hz para fmin (Ente o erminal ds enrada & a energizagao) === I | == 0" | == -
- - - — Vibragio 0.75mm de amplitude na frequéncia de 5 a 55Hz nos eixos X, Y, Z para 2 horas === L === U —=— == U
%Por favor, siga as instrugSes antes de utilizar este produto. Mecanico OUT: Min. 5,000,000 operagdes, AL1/2: Min. 5,000,000 operagdes === L === [ === [
Por favor, leia as instrucdes abaixo. Ciclode vidadorele | OUT: Min. 200,000 operagdes (250VAC 3A carga resistiva), L 7 L F Y
. . A . - - . AL1/2: Min. 300,000 operagdes (250VAC 1A carga resistiva)
ACuldado Ferimentos sérios podem ocorrer se as instrugdes nao forem seguidas corretamente. PP ——— Vi, 100VI0 (em 500VD0 omero) ‘ ‘
esisténcia de isolagao in em no megometro) : i : i i
/\Atencio O produto pode ser danificado caso as instrugdes néo forem seguidas corretamente. p - - = ® Suporte i @ Corte do painel : @ Terminal da capa (vendidos separadamente)
Ruido Onda quadrada pelo simulador de ruido (largura de pulso 1ps) + 2KV R-fase e S-fase o Série TCAS/TCASP o Série TCAY : | o RSA-Capa (48x48mm) o RMA-Capa (72x72mm)
X As seguintes informagdes serdo necessarias para o manuseio do produto Retengao de meméria Aprox. 10 anos (Quando se usa tipo de memoria n@o volatil) ! ! 30 -~ap - 7op 3
Risco de acidentes caso ndo sejam seguidas as instrugdes de uso. Ambiente \Temperatura amb. |-10a50°C, -20a60°C 31 [~ - : A LH84 e
[Humidade amb. | 35 a 85%RH, Armazenamento: 35 a 85%RH 486 2 ~fo lﬁﬁm ‘ e - _— i
| A Cuidado Tibo de isolaca duplo ou i [5] Rigidez dietétrica entre 2 medicao da 45 5 : ™
ipo de isolagao > " ! a g ©
— — - - — entrada e da AC 2kV, AC/DC 1kV) 60 ! prd 3
1. Em caso de utilizar este produto em maquinas (Ex: controle de energia nuclear, equ 1to dico, ~ : 3
paso d P controle de . CE s - , e, )
navio, veiculo, trem, avido, aparelhos de combustéo, dispositivo de seguranga, equipamentos de '—& =) o :
A . " P N s Peso™ Aprox. 141g | Aprox. 123g | Aprox. 174g | Aprox.204g | Aprox. 194g | Aprox. 194g | Aprox. 254g 0 r—ﬂ—]rg}:{}ﬁ o c
prevencéo de e, etc.)ér io um dispositivo contra falhas. (aprox. 94) | (aprox. 76¢) | (aprox. 85g) | (aprox. 133g) | (aprox. 122g) | (aprox. 122g) | (aprox. 1550) o o o 17d : F o [pom
Pode causar incéndio, ferimentos ou perda de propriedade. < ® ~| < o Y | -
2. O dispositivo deve ser instalado em um painel antes do uso. 1: Termopares L (IC) tipo, RTD Cu50Q M - ) 98 MEI
Pode causar choque elétrico. * Em temperatura ambiente (23°C £5°C): (PV £0.5% ou +2°C, selecionar o mais elevado) +1digito | 25
= . . . . = . . o cnt ; o o " . ) I L
3. Nao conecte, repare ou inspecione a unidade quando a alimentagao estiver ligada. Saida da faixa de temoperatLira amplente. (PV £0.5% ou +3°C, selecionar o mais elevado) +1digito 15 o Série TCAM, TCAW, TC4H, TCAL Tamanho
Pode causar choque elétrico. No corpo do TC4SP, +1°C seréo adicionados. 55 o1 A B 9 D
4. Cheque o niimero dos terminais antes de conectar a fonte de alimentagao. %2: O peso total conta com a embalagem e o peso dentro dos parénteses é apenas o peso unidade. “—7 e ® RHA-Capa © RLA-Capa (96x96mm )
Podera causar incéndio caso néo forem seguidas as intrugdes. XA resisténcia do ambiente esta entre a faixa de n&o congelamento ou condensado. TC4S Min. 65 |Min. 65 |45%° |45%° (48x96mm, 96x48mm )
5. Ndo desmonte e modifique este produto. Por favor, entre em contato conosco se for necessario. e = - TC4SP Min. 65 |Min. 65 |45%° |45 47.2 et 94 el
Pode causar incéndio e choque elétrico. IE |dentlflca§ao dO Pamel frontal N N = = 1
I3 (g TC4Y Min. 91 |Min. 40 |68%" [315%° w w
| A Atengio | 56 TC4M Min. 90 |Min. 90 (689" |68
1. Este aparelho nao deve ser utilizado em lugares abertos. . : 106 108 2 © 0|
Pode encurtar o ciclo de vida do produto ou causar choque elétrico. 1 TC4H Min. 65 | Min. 115|455 92 g MR ® >
2. Ao conectar os cabos de entrada e saida de r%Ié e alimen;agéo, utilize AWG20 (0.°5mm2) e certifique-se de g TC4W Min. 115 |Min. 65 |927%° [45%°
apertar os parafusos dos terminal com forga “e 0.74Nm < 0.90Nm. . . " 08
O néo cumprimento desta instrugéo pode resultar em incéndio. 6 =S | TC4L Min. 115|Min. 115 |92 927 i loown o oW o
3. Use o aparelho dentro das especificagoes indicadas.. : :
Pode encurtar o ciclo de vida do produto ou causar incéndio. : : MEI mEI
4. Niio utilize cargas acima da . de = inal do contato do relé. 1 Display de temperatura 5. Indicador de sal’("la de Alarme/Controle ) AR : :
O néo cumprimento desta instrugéo pode resultar em falha de isolamento, derretimento do contato, falha no contato, Mostrta.a te[nperaturla agjal (PV)tno mododRUN, * SAIDA: Acionara quando o controle de saida(controle
. P parametrizagao e o valor de preset para cada grupo no de saida principal) estiver ligado. ~ ~ ~ rs ~
quebra do reé, ou incéndo. ‘ , 100 roca de parametro onara s salda principal) estiver g - @] Conexdes (m] Selegdo para fungdo de saida SSR (Fungdo SSR)[SSrM]
5. Na limpeza da unidade, ndo use dgua ou um detergente a base de éleo. 2. Desvio e indicador Auto-Tuning ﬁt‘o/f;?_fza z:e_ 3% d,a oper;(;ao n(?dcogtrolle de CAIEI;)//KEEe. < Série TCA b . & da SSR g
Pode causar incéndio e choque elétrico. Indica a temperatura atual (PV) baseada no valor de 1 : fi;sﬂ?r;?iuaz 0 a saida de alarme X .erle . possue_am as sal a_re e e sal ’fl no mesmo produto. . Fungeo SSR e:' um padréo seleccionavel ON/OFF, controle do ciclo, controle de fase utilizando
6. Nao usar este produto em lugares onde ha gas i avel ou explosivo, umi alta incidéncia de raios preset (SV) por meio do LED. _es erem figados. Tipo de alimentagéo AC / DC néo tem fungao SSRP. padrao de saida SSR.
scgz(rjeesé::slgrr irnacdéi:;?‘otig;;f::é’oimpado etc. No. [Desvio de temp. (PV) | Desvio display 6. Botdo o ® Série TC4S @ Série TC4SP . Rlealizando alta preciséo e custo efetivo do controle de temperatura com saida linear (controle do
A ‘ . - - 1 [Acima de 2°C A indicadores ON Usado para entrar em um grupo de pararqetnza(;ao, mclqe controle de fase). . '
7. Evite que a poeira e residuos entrem no interior do produto. 2 T Abaino do 22 B indicadores ON retornar para o modo RUN, alterando parametros e SSROUT: E] AL OUT: @— e Selecionar um controle padrdo ON/OFF [sTND], controle do ciclo [cYCL] , controle de fase [PHAS]
O néo cumprimento desta instrugéo pode resultar em incéndio ou danos ao produto. = salvando valores de processo. ;:ﬂ:,:ﬁ' 250VAC 1A1a 4, Relé (saica) 674@ @7 no parametro [ssyM] de grupo 2. Para controle do ciclo, conecte zero cross com retorno SSR ou
8. Verifique se a alimentacéo ou fiagao estdo com a polaridade invertida. 3 |Abaixo -2°C W indicadores ON 7. Ajuste Sal @ ;‘;-;V‘:ET;M BACIATa Y @ randémico com retorno SSR. Para controle de fase, conecte randomico com retorno SSR.
Pod_e causar |nce.nd\o ou eXP_|°530~ ) ) ) ) Usado para entrar no modo de valor de preset, digite @_k“'é (i) \—@ ) ?zs‘llzuglgv Controlador de temperatura  SSR saida de tens@o  Modulo SSR
9. Para instalar a unidade com isolamento reforgado, use a fonte de que esta nivel Indicador de desvio (A, I, W) sdo montados ~ mover e digite para Cima/Baixo 250VAC 34 12 g RTD_TC Loy RID_B b@ @' 20mA Max (TC4Series) (12vDCJUL
basico. (Série TC4SP suporta apenas isolamento basico). a cada 1 seg, operando em auto tunin N E}_? ' ;
g, op 9. 8. Botdo FUNCTION E] @ B + B 4>@
= 3. Indicador de valor de preset (SV) Pressione os botdes por 3 seg para operar - E}A@
(m] Informagodes de compra ; ! R ® @ .1 @
g p Pressione qualquer botéo para checar ou alterar na funcdo (RUN/STOP cancelamento de saida de FomeAg] + @ @ - SENSOR ot *1
‘ T H c H 2 H s H 1 H 2 H R ‘ a temperatura atual (SV), valor de preset (SV). alarme) selecionado no parametro interno. [pi-k]- J02H0VAC SASOGOHe N o 60tz
gslg::'gador estara ligado e o valor de presset X Pressione os botdes + uma vez na operagao 24-48VDC 3W g 24-48VDC 3W
I’ i - i : I t igito. L. - " =
‘ Saida de controle N Indicador - (sem saida) 4. Indicador de temperatura (‘G/F) de valor de preset para mover o digito @ Série TC4Y @ Série TC4H, TCAW, TCAL Alimentagdo
R Saida de relé+Saida SSR*' : P . 100-240VAC
Mostra a temperatura atual da unidade. @ 50/60Hz
AL1OUT: Relé saida):
Alimentacéo 2 24VAC 50/60Hz, 24-48VDC . 250VAC 1A Ta 250VAC3A Ta Ao seleccionar o modo de ciclo ou de controle de fase, o fornecimento de energia para a carga e
4 100-240VAC 50/60Hz E Entrada dO sensor e Falxa de temperatura[N'T] Io/ E] para o controlador de temperatura deve ser a mesma.
Entrada de sensor Displa Faixa de temperatura(°C) |Faixa de temperatura(°F) 1]2/3]4 XNesse caso selecione o ciclo [CYCL] ou fase [PHAS] de controle do modo PID (proporcional), tempo
- — play P P 5] [1s] S l > [F
’ - N Sem saida auxiliar R N do ciclo de controle [T] ndo poderao ser definidos..
Saida auxiliar 1 Saida alarme 1 KIGA) | ke %02 1200 9822192 %Para Alimentago AC/DC modelo (TC4[-[12R), este paramet 50 & exibido e & disponivel
aida alarme Termopares J(C) c 303500 222932 sEnson SSROUT: AE E] X Para Alimentagéo modelo (TCAL- ), este parametro [SSrm] ndo é exibido e é disponive
2 Saida Alarme 1 + Alarme 2 *2 t\-f ey S5 apenas como controle padréo por relé ou SSR.
L(IC) LIC -40 a 800 -40 a 1472 ba mAMax O s [5]
S DIN W48 x H48mm (tipo bloco terminal) pPt100q -2PtH -100 a 400 -148a752 Sedaosn E] ﬂsfndzgd?)’\l‘j/:::nt[rsoErDa] carga da ac [ A AN /N A A
SP DIN W48 X H48mm (Tipo plug 11 pinos)** RTD DPtL -100.0 2 400.0 -148.0 2 752.0 m mesma forma como tipo de saida
CUsH -50 a 200 -58 a 392 ® Série TC4M SSROUT: (D AL1 OUT: }—. Relay. (ON: saida level 100%, ouT
x : 5
Tamanho Y DIN W72 x H36mm Guson = 50,02 2000 58023920 12vpC 12v e OFF: saida level 0%) on oFF oN oFF
M DIN W72 X H72mm 0 AmANa O] A20UT
H DIN W48 x H96mm @ Instalagéo E}—{wwc e \—@ 2)Controle do ciclo [ :
cycl ;
w DIN W96 X H48mm E] @ Relé(saica): Um modo para controlar a carga de AC ( (‘ ‘ l ‘ “ ‘ ( d“ ‘ ‘ ‘
©TC4S/SP (48 X 48mm) oTC4Y (72 X 36mm) eOutros modelos 250VAC 3A1a @ . : ) M
saida, repetindo ON / OFF de acordo ' ' ' ’ ’ ' ')
. L DIN W96 X H96mm E] @ com uma taxa de saida dentro das V"'
Digitos [a ‘9999 (4 Digitos) ‘ ssrouT: D E] AL1OUT: A - E] @ configuragdes do ciclo. ouT
Tipo de configuractes ‘ A\ 12vDC 2V 250VAC 1Ata @ ¥ @ Ap6s ter melhorado ON / OFF o ruido 50Cycle 50Cycle
s gurag Ic ‘Selecionével por chave ‘ N A\ 2mAMax - e azour Fonte X; " por tipo zero cross. 50% 80%
tem ; §§\ W 2500AC 1Ata @ B vt
‘T ‘Controlador de temperatura ‘ \ss & o i . 2448VDC 3W 3)Controle de fase [PHAS]
%1: No corpo com modelo de tensdo A_C, Método de saida SSR (padrédo ON/OFF , controle de ciclo, s\\ B0URC3Ata A T.c Um modo para controlar a carga — —
] controle de'fase) podera ser selecionado. §s§ b B b %1: Alimentagdo AC: 100-240VAC 5VA através do controle da fase dentro - \ e
X Né&o disponivel para TC4SP, TC4Y. } _ \S A =1 - 50/60Hz de Meio ciclo AC. Controle serial AC N ’
%3: Soquetes para TC4SP (PG-11, PS-11(N)) s&o vendidos separadamente. == Fonte 8::’ E] A Alimentagéo AC/DC: 24VAC 5VA 50/60Hz esta disponivel. SNeo
. : = = o = : v . . — 100-240VAC SVA S0/G0Hz SENSOR 24-48VDC 3W Deve ser utilizado aleatoriamente ~ OUT f
X As especificacdes estdo sujeitas a alteragées sem aviso prévio. X Monte o produto no painel, fixe o suporte empurrando com uma ferramenta, como 24VAC 5VA 50/60Hz N do d de SSR 10%
mostrado acima. (Em caso de TC4Y, aperte os parafusos do suporte.) 24480DC W no modo de retorno de :




[m] Grupo de parametros @}:

Pressione algum dos botdes
@) @ 2seg.

® 4seg.

‘ Do grupo de parametros

3seg.

Tipo de entrada

‘Parémetros grupo 1[PAR1]‘
| H00E] 3505

‘ Configuragdes SV‘

| AL1 ! AL1 temperatura do alarme

AL2 temperatura do alarme Indicador de temperatura

Em | Auto tuning Corregéo de entrada

PXIX|: Banda proporcional Filtro de entrada digital

Tempo integral Limite minimo

Limite maximo

: D Tempo derivado
i Ajustar o percentual do
REST! reset

Saida de controle operagao

Ajustar a histerese ON/OFF Tipo de controle

%1: Nao ¢ exibida para Alimentagao AC/DC modelo (TC4_H_2R). Saida de controle

% Se nenhuma tecla foi acionada durante 30 s., ele retorna para o modo
RUN automaticamente e os valores do parametro ndo sao salvos.

X ':::" Este parametro néo pode ser exibido dependendo dos ajustes
configurados.

SrMXIX; Modo de controle SSR*!

Tempo do ciclo de controle

. Desvio de temp. alarme 1
@ Pressione qualquer tecla uma vez no modo RUN, avanca

para definir o valor de ajuste do grupo.
@ Pressione durante 2seg. em modo RUN, que avanga
a Parametros grupo 1.
@® Pressione durante 4seg. em modo RUN, que avanga
a Do grupo de parametros 2.
@ Primeiro parametro sera exibido no visor quando se avanga
para o grupo de ajuste.
® Pressione durante 3 seg. no grupo de configuragéo,
ele retorna para o modo RUN.
X Excegao: Pressione uma vez em SV no grupo de
ajuste e retorna para o modo RUN.
XPressione novamente dentro de um segundo ap6s o retorno ao modo RUN, pressione durante 3 seg.,
que avanga para o primeiro parametro do grupo de ajuste anterior.

i Desvio de temp. alarme 2
Histerese do alarme

Tempo de monitoramento LBA
i LBA faixa de detecgdo

Chave de entrada digital

Saida de controle MV no
caso de parada por erro.

Bloquear parametro

X Configuragdo de parémetrosl Do grupo de para- |~>| Parametros grupo 1 |a| Configuragdes SV

« Defina o parametro como mostrado acima, considerando os parametros em relagéo a cada grupo de ajuste.
« Verifique os valores definidos dos parametros apos a mudanca de parametro para o Grupo 2.
% Indicadores modelo (TC4__N[_IN)o parametro sombreado exibe (|:|) de Parametros do grupo 2.
X AL-1, AL-2 do grupo 2 ¢ exibido de acordo com o tipo de saida de alarme.
%Se 0 modo de operacéo de alarme[aL-1, AL-2] dos Parametros do grupo 2 esta configurado para AM)_/ sBaJ/ LBal ),
AHYS nao é definido

e Fluxograma para grupo de configuragdo SV

% Em caso de mudanga da definigdo de temperatura de 210°C a 250°C
ann
Loy

®Modo RUN (mostrar a temperatura atual)

Pressione algum dos botdes ® Concluir a configuragéo.

"’ :’ ] "', ®Modo mudanga de valor definido

e

{ ,-' Alterar definicao do valor por

@®Checar SV

e Reset de parametro

Redefinir todos os parametros como padrao de fabrica. Mantenha pressionado os botoes por 5 seg., para entrar no parametro de
reset [INIT]. Selecionar 'yes' e todos os parametros séo redefinidos como padréo de fabrica. Selecionar ‘N’ € e as configuragdes anteriores
s&o mantidos. Se definir o bloqueio de parametros [| 0¢] ou processamento auto-tuning, o parametro de reset nao sera disponivel.

%1: B: Pressione algum dos botées

%2: Depois de verificar/alterar o valor definido em cada parametro, pressione
, apos a definicdo o valor piscara por duas vezes e ira automati-

camente para o proximo parametro.

:Ele é exibido quando o tipo de controle de parametro [c-mD]

X Pressione durante 3 seg. para retornar ao modo RUN em qualquer

parametro.

"} Este parametro nZo pode ser exibido dependendo dos ajustes

configurados.

e Parametros grupo 1
[MODE] 3 seg.

Faixa de ajuste: Desvio de alarme (-[F.S] a [F.S],

*2 Valor absoluto de alarme (faixa de temperatura)
/ LBa] dos Parametros do grupo 2 esta configurado para [AL-1,
AL-2], nenhum parametro é exibido.

X No caso do modo de operagao de alarme [AL-1, AL-2], AM)_/ sgaj:

e Do grupo de parametros 2

Corregéo de entrada
IN-BXIX
Filtro de entrada digital

Limite minimo

g

Saida de controle

B Pressione algum dos botoes X

para o proximo parametro.

parametro.

for selecionado.

inicializados
Faixa de ajuste: -999 a 999 (DptL / CUsL:

Faixa de ajuste: 0.1 a 120.0 seg.

Depois de verificar/alterar o valor definido em cada parametro, pressione
‘ ap6s a definicdo o valor piscara por duas vezes e iré4 automaticamente

XPressione chave durante 3 seg. para retornar ao modo RUN em qualquer

ste parametro nao pode ser exibido dependendo dos ajustes configura-

(cu%eH«—>{cuss

XQuando alterar o tipo de entrada, SV, IN-B, H-SV, L-SV., AL1, AL2, LBaT,
LBaB, AHYS sao inicializados
X0 indicador de temperatura frontal piscara quando

X Ao mudar a unidade de temperatura, SV, |N-
B, H-SV, L-SV, AL1, AL2, LBaT, LBaB; AHYS S@0

-199.9 2 999.9)

X Ajuste do tempo de entrada do filtro digital para o controle de
valor médio de entrada e o valor de exibigdo.

sensor de entrada [ sy < ( -sy-1 digito)]

L-SV-

sensor de entrada [y.sy 2 ( (-sy*+1 digito)]

H-SV-

inicializado.

OFF automaticamente.

for selecionada.

Ao mudar o limite minimo, se SV < |5y, SV é inicializado como

Faixa de ajuste: Dentro da faixa de temperatura avaliada pelo

Ao mudar o limite maximo, se SV > -y, SV & inicializado como

Faixa de ajuste: Dentro da faixa de temperatura avaliada pelo

No caso de [l tipo de sensor
de entrada, com configuragdes
de temperatura (baixo/alto)

SV também é definido como
e (SV) também é definido
como intervalo de temperatura
méximin do sensor de entrada.

X Ao alterar a operagéo de saida de controle, grmu €

X Ao alterar o tipo de controle, MU € inicializado. (saida
de controle MV abaixo de 100%) e DI-K retorna para

% Opera apenas quando a saida entre o Relé ou SSR

Método de saida do
drive SSR

A]

PHAS|

XEle ¢ exibido ao selecionar saida de |
controle [oUT] como SSR. Para o tipo |
de alimentag@o AC / DC (TC4-2R), !
este parametro [SSRM] néo ¢ exibido. |

Alarme de operagéo AL2 :

B

Bloquear parametro

grupo 2 é definido em ONOF-

Faixa de ajuste:0.5 a 120.0 seg.

Se a saida de controle [0UT] esta definida como RLY, o padréo de fabrica sera
0,0 seg, ou definida como SSR, o padréo de fabric, sera de 2,0 segundos.

X Este T néo sera exibido quando 0 método de sajda do conversor SSR [SSRM] esta

definido como CYCL, PHAS.

! % Modo de operagéo com alarme

:

> AMIB

X Opgéo de alarme

para
converter o modo de

| operagéo de alarme em
opgao de alarme.

Mesmo como mostrado acima [AL-1].

alarme de AL1, AL2 é inicializado.

Faixa de ajuste: 1 a 100°C/°F (DPtL/ CYsL:

Ao alterar o funcionamento do alarme AL1, AL2, temperatura de

0.1a50.0°C)

%Se 0 modo de operagao de alarme [Al-1, AL-2] esté configurado

para AM)_. SBa: LBAL, AHYS n&o é definido

Faixa de ajuste: 0 a 9999sec. (Configura automaticamente com Auto-tunning)
| BaT parametro ¢ exibido quando o modo de operagéo de alarme [AL-1, AL-2]

é definido como LBA.

Faixa de ajuste: 0 a 999°C/°F (pptL/ cus: 0.0 a 999.9°C/°F)

(Configura automaticamente com Auto-tunning)
02 | XQuando o modo de operacéo de alarme [AL-1, AL-2] esté configurado

como alarme de quebra de malha (LBA) [LBA], e o pardmetro LBAT nzo €
definido como 0, o parametro LBaB ¢ exibida.

OFF

STOP AIRE]

™

X AIRE ndo é exibido para o modelo de saida sem alarme.

X Em n&o ¢ exibido quando o tipo de controle de parametro [C-Mp] esta definido ONOF.

Saida de controle MV com parada em
caso de erro na entrada [s|

Faixa de ajuste: 0.0 a 100.0%
30.0/100.0% ¢é exibido quando o tipo de
MD] esta definido ONOF.

X Ao alterar o controle PID para controle
abaixo de 100,0%, ele & ini

controle de parametro [C-

ON / OFF, se MV estiver

ializado como 0,0%..

X Para indicadores modelo

Definir as operagoes e opgoes de alarme através da combinagéo.

Cada alarme opera individualmente em dois modelos de saida de alarme.
Quando a temperatura atual esta fora da faixa de alarme, o alarme
desaparece automaticamente. Se a opgéo de alarme estiver travada ou em
sequéncia de espera 1/2, pressione o botdo de entrada digital (+ 3 seg.,
Botao de entrada digital [DI-K] de grupo 2 configurar como ALRE), ou
desligar e ligar a alimentagéo para limpar as configuragoes de alarme.

(m] Alarme [AL-1/ AL-2]

Alarme_ Alarme

operag&o opgao
1)Alarme operagao

(w] Corregéo de entrada [IN-B]
O proéprio controlador ndo contem erros, mas pode haver erro na entrada do sensor de temperatura externa.
Esta funcgéo € para corrigir este erro.
E.g.) Se a temperatura real é de 80 °C porém controlador exibe 78 °C, definir o valor de corre¢éo de entrada
[IN-B] como '002' e controlador exibe 80 °C.
XComo o resultado da corregéo de entrada, se o valor da temperatura atual (PV) é maior que a faixa de
temperatura do sensor de entrada, ele exibe "HHHH" ou "LL{|",

(W] Filtro de entrada digital [MAvVF]

Se a temperatura atual (PV) flutua repetidamente por rapidas mudangas de sinal de entrada, ele reflete o MV e &
impossivel ter um controle estavel. Portanto, a funcao filtro digital estabiliza o valor da temperatura atual.

Por exemplo, definir o valor de filtro digital de entrada como 0,4 segundos, e aplica-se filtro digital para valores de entrada
durante 0,4 segundos e exibe estes valores. Temperatura atual pode ser diferente em termos de valor de entrada real.

[m] Histerese [HYS]

e Se a histerese é muito estreita, a procura (oscilagéo, vibragao) - -
poderia ocorrer devido a ruido externo.
No caso do modo de controle ON / OFF, mesmo que PV Controle Y
atinge estado estavel, ainda ocorre a procura. Pode ser devidosaida ON

a histerese [Hys] SV, caracteristicas de resposta de carga ou
a localizagdo do sensor. A fim de reduzir a procura ao minimo,
€ necessario levar em consideragéo os seguintes fatores ao
projetar um controle temporario.; Histerese adequada [Hys], a
capacidade do aquecedor, caracteristicas térmicas, a resposta
do sensor e localizagdo.

OFF

Histerese
[Hys] )

A8V

Temp.

eReset manual [ResT] por resultado controle

Situado abaixo de 50,0 (valor de reposigao)
A3

] Reset manual[REST]

Ao selecionar o modo de controle P/PD certa diferenca de temperatura
existe mesmo ap6s PV atingir estado estavel, pois o tempo de

aquecimento (subindo e descendo) é inconsistente devido as /_ Offset
caracteristicas térmicas dos objetos controlados, tais como a capacidade sV
de calor, capacidade de aquecimento. Esta diferenca de temperatura é Offset

chamada offset e a fung&o reset manual[ResT] ajusta/corrigi offset.
Quando PV e SV sao iguais, o valor de reinicio é de 50.0%. Quando o
controle é estavel, PV é inferior a SV, valor de reset € maior que 50,0%
ou PV é maior do que SV, valor de reset € menor que 50.0%.

—
Set acima de 50.0 do valor de reset

Modo Nome Alarme operagao Descrigao
AM)_ I — Sem saida auxiliar
off  gHfon OFF yH¥ oN
Quando existir diferenca entre PV e SV
[] |Pesvioaltodo A ima do valor alustade o al 3
AMml alarme SV v PV SV acima do valor ajustado o alarme sera
100°C 1107 90°C  100°C acionado.
Desvio alto : Definido com 10°C | Desvio alto : Definido com -10°C
oNFHy  oFF on FHy orF o
el | D50 balx0 e A 4 S d vlor lusade o alame sors
@ do alarme PV sV ;
90°C 100°C 100°C 110°C acionado.
Desvio baixo: Definido com 10°C | Desvio baixo: Definido com -10°C
OFF
Desvio alto A Quando existir desvio entre PV e SV
amed e baixo do sV PV acima ou abaixo do valor ajustado o
alarme 100°C 110°C alarme seréa acionado.
Desvio alto/baixo: Definido com 10°C
Desvio alto orF gt ON Fryorr Quando existir desvio entre PV e SV
AM$D e baixo do S] SAV PAV acima ou abaixo do valor ajustado o
alarme alarme ser4 acionado.
90°C 100°C 110°C
Desvio alto/baixo: Definido com 10°C
OFF yH T ON OFF vaON
Valor absol N A N Quand lor do PV esti ima ds
o ‘alor absoluto PV sV uando o valor do esllvgr acima do
AM - alarme alto 90°C  100°C 100°C  110°C valor ajustado o alarme serd acionado.
Valor absoluto : Valor absoluto :
Definido com 90°C Definido com 110°C
on f OFF 3 OFF
A A
Valor absoluto Quando o valor do PV estiver abaixo do
amd PV Y SV PV er a
- alarme baixo 90°C  100°C 100°C  110°C valor ajustado o alarme seré acionado.
Valor absoluto : Valor absoluto :
Definido com 90°C Definido com 110°C
0 ALZ;: g: _ Seré acionado quando detectar o sensor
SBal M desconectado.
sensor
O Alarme de _ Sera acionado quando detectar o
LBa quebra de ciclo rompimento no ciclo..

X H: Histerese do alarme[AHYS]

2)Alarme opgédo

(w] Chave de entrada digital (

Parametro
OFF

3seg.) [DIK]

Operagéo
Ele ndo usa a funcdo chave de entrada digital.

OFF

Pausa do controle de saida Saida auxiliar (exceto alarme de quebra de ciclo, sensor de quebra
de alarme), exceto saida de controle operada por definigéo.. Pressione os botdes da entrada
digital durante 3 seg para recomegar.

t Chave de entrada digit

RUN/STOP N
(t: acima de 3 seg.)

STOP t 1 m

STOP STOP

Limpa a saida de alarme através da forga.

(apenas quando a opgao de alarme for trava de alarme ou sequéncia de espera 1/2 .)

Esta fungao é aplicada quando o valor atual esta fora da faixa de operagéo de alarme, mas a
saida de alarme esta em modo ON. O Alarme opera normalmente & direita depois da limpeza.

Starts/Stops auto-tuning. Esta fungéo & a mesma da auto-tuning[At] do grupo de parametro 1..

(Vocé pode comegar em auto-tuning [At] do grupo de parametro 1 e parar na chave de entrada

digital.)

X Este parametro At aparece apenas quando o método de controle [c-mp] Do grupo de
parametros 2 é definido comg p|p. Quando o tipo de controle [c-Mp] Do grupo de parametros 2
¢ definido comg QONOF, este parmetro ¢ mudado para QFF.

Alarme

apagado AIRE

Auto-tuning

Opgao Nome Descrigéo
Poxnnd Alarme geral Quando a temperatura atingir o valor do alarme a saida sera acionada e desacionada quando estiver fora
AMCIA 9 da faixa.
AMC R | Fungéo Quando a temperatura atingir o valor do alarme a saida sera acionada e permanecera acionada
RN | fravamento continuamente (opgao de alarme hold)
Fung@o de P P PN
0 sequéncia Quando a temperatura atingir o valor do alarme a saida néo seréa adicionada, ap6s atingir pela segunda
AMLIC vez o valor do alarme operara como na fungao de alarme geral.
standby
Fungao de
sequéncia . . N
AMClD standby e Ird operar nos modos de travamento e standby simultanéamente
travamento
Fungao de . - P P,
O sequéncia Quando a temperatura atingir o valor do alarme a saida néo seréa adicionada, ap6s atingir pela segunda
AMLLE vez o valor do alarme operara como na fungao de alarme geral.
standby 2
Fungao
travamento " £ainn A A P
- Funcionamento basico € o mesmo que trava de alarme e sequéncia 1 de espera. Ela opera ndo sé com
AMCIF e fungéo de N . = =
sequéncia energia ON/OFF, mas também com o valor de configuragédo de alarme ou opgao de mudanca de alarme.
standby 2

[m] Saida de controle MV quando a linha sensor de entrada é quebrado [ErMV]

A fungéo para definir saida de controle MV em caso de erro aberto. Os usuarios sao capazes configurar por definigao ON/OFF ou
definigao MV. Ele executa saida de controle por definigdo MV independentemente de ON/OFF ou saida de controle PID.

3 Condigao de re-aplicagdo sequéncia de espera para sequéncia de espera 1, trava de alarme e sequéncia de espera 1: Ligado
3 Condigao de re-aplicagdo sequéncia de espera para sequéncia de espera 2, trava de alarme e sequéncia de espera 2:
Desligado, mudanca de temperatura, temperatura de alarme [A[1, AL2] ou alarme de operagao[A[-1, AL-2], mudar o modo STOP
para 0 modo RUN.

3)Alarme de quebra de sensor

Afuncdo que a saida de alarme sera ativada quando o sensor ndo esta conectado ou quando a desconex&o do sensor &
detectado durante a temperatura de controle. Vocé pode verificar se o sensor é conectado a buzina ou outras unidades
que utilizam o contato de saida de alarme. E selecionavel entre alarme padréo [SBAA] ou alarme traya [SBAB].
4)Alarme de quebra de ciclo (LBA)

Ele verifica malha de controle e saidas de alarme pela mudanga de temperatura.. Para o controle de aquecimento (controle
de resfriamento), quando saida de controle MV é de 100% (de 0% para controle de refrigeragéo) e PV nao aumenta mais
do que a banda de detecgdo LBA [|BaB] durante o tempo de monitoramento LBA[| BaT], ou quando a saida de controle
MV é 0% (100% para o controle de resfriamento) e PV néo diminui abaixo do que banda detecgéo | A [LBaB] durante o
periodo de monitoramentg | BA [LBAT], saida de alarme é ligado.

Tempe- , g LBA LBA .
rature monitoring time 1 1_monitoring time 'monitoring time
sv

g&detecﬁnn

selecionar SSR em saida de controle [OUT].

i
e ] ‘ o Loc OFF L0C3] " (TC4TINIIN), apenas oFF, Control ——
: Auto-tuning ' %Ele comeca a operar em aulo-tun\ng quando_e definido LOC1 séo disponiveis. output MV | LBA | LBA
: | E como ON e OFF autor apods concluir a A 1 invalid ' invalid
; ‘ Em 4‘—"; OFF “’ ON‘ % Indi de desvio (A, Hl, V) flash (ciclo:1 seg.) N 100% — :
: ¢ : a4 durante a fungéo auto-tuning. li] Pad rao de fabrl ca H | )
: : I I ]
: . ' 0%
: Banda proporcional | S| e Configuragdes SV ® Do grupo de parametros 2 Loop break H H [ H H
: : Faixa de ajuste: 0.1 a 999.9°C/°F P P Abri - - " - alarm
| d cf Parametro Padréo de fabrica| |parametro Padréo de fabrica | Parametro Padréo de fabrica (LBA) ® @ ® e ® ® @ ®
: - 0 IN-T KKCA T 02)0 Inicio de controle | Quando a saida de controle MV ¢ de 100%, PV é aumentada ao longo da banda de detecgéo | g [LBaB] durante o periodo de
' de(D monitoramento LBA [LBAT].
: ) ) Unidade 2C —
| Faixa de ajuste: 0 a 9999 seg. o Parametros grupo 1 AL1 AMIA 0 status da mudanca de saida de controle MV (tempo de monitorizagéo LBA é redefinido.)
| ¥ Operag&o Integral sera OFF quando o valor é configurado for "0". - = P IN-B 0000 - " - " ” .
| perag g qf 9! Parametro Padrao de fabrica @a0 EE‘;:?S; ::udalad:n ?Jé""fem Zeo:ﬁaeml:\:[‘;:)d‘:nr:; :bzusxz :1: r:agiz ?ne(:i‘\;t‘c;)ar: ;:r/; (ELEE:S] durante 0 periodo de monitoramento
| | ALT MAVF 00)1 AL-2 AM@A 1a qt 9 P P
Tempo de derivagao ] Faixa de ajuste: 0 a 8999 seg 1250 Lsv 050 AHYS 0001 Saida de controle MV & 0% e alarme de quebra de ciclo (LBA) gira e mantém ON
; ‘ D ; ’{ 0000 ‘ . . . ) . X y e AL2 O status da mudanca de saida de controle MV (tempo de monitorizagéo LBA & redefinido.)
| ' X Operacao derivada sera OFF quando o valor é configurado for "0". H-SV 1200 LBaT 0000
: ¢ ; Em OFF Quando saida de controle MV é de 100% e PV no aumenta ao longo de banda detecgéo LBA [LBaB) qyrante o periodo de
| | O-FT HEAT LBaB 002 ®ad monitoramento LBA ( gAT], alarme de quebra de malha (LBA) liga-se apos o tempo de monitoramento LBA.
: Reset manual | a P 010 C-MD PID DI-K STOP
: : ; fste: o, | R
! : 05)0 Fallxa d.e_ ajuste: 0.0 a 100.0% | A Quando saida de controle MV é de 100% e PV é aumentada ao longo de banda detecgéo LBA | gag] durante o periodo de
. @a®)

: REST ; £ le P/PD Ta 0 ‘ d
: foog] ' XE exibido em controle P/PD. D 0000 ouT RLY ErMV 00)0 Wal® monitoramento | ga [LBAT], alarme de quebra de malha (LBA) é desligado apés o tempo de monitoramento LB

; SSrM STND Loc OFF ®a® O status da mudanga de saida de controle MV (tempo de monitorizagao LBA & redefinido.)

. ) REST 05)0
. o0 /o . o0 /9
com controle ON/OFF S| F.a|'x3 d.e_ajuste. 1a 10_0 C/°F (Para DP”—/CUSE' 0.1a50.0°C/'F) X Tipo de alimentagdo AC/DC néo tem nenhum método de saida Ao executar o ajuste automatico, banda detecgao LBA[ gag] e tempo de monitorizagao LBA s&o definidas automaticamente
U Hyst 002 ‘ XE exibido quando o tipo de controle de parametro [C-mD] do HYS 002 do conversor SSR [SSRM] e suporta apenas saida oN/OFF ao com base no valor de sintonia automatica. Quando o modo de operagéo de alarme [aL-1, AL-2] é definido o alarme de

quebra de ciclo (LBA)[gal_], Banda de detecgdo LBA [ gag] e Tempo de monitoramento LBA[| gaT] séo exibidos

(w] Bloquear parametro [LOC]

Display |Descricdo
Afungéo para evitar a mudanga SV e dos parametros de cada OFF__|Destrava _
grupo de ajuste. Ainda é possivel verificar os valores de ajuste de Loc1_|Trava do grupo de parametros 2
parametros quando o bloqueio de parametro é definido. LoC2 |Trava do grupo de parametros 1,2
- " . Trava do grupo de parametros 1,2,
X OFF estao disponiveis somente para o indicador (TC4[_N[_N). "
OFF: Lot Locs Configurages SV

@] Erros

Display Descricdo Solucéo de problemas

ABERTO E(I;iirsﬁgos::tséoéod:eg‘at{jaoéa é desligado ou o Verifique o estado da entrada do sensor.
Pisca, se a entrada do sensor medido é superior

HHHH a faixa de temperatura. Quando a entrada esta dentro da faixa de
Pisca, se a entrada do sensor medido € inferior temperatura nominal, esta tela desaparece.

LLLL ao intervalo de temperatura.

(m] Cuidados para uso

1. Por favor, separar a fiagdo da unidade de linhas de alta tensao ou linhas de energia para evitar o ruido indutivo.
2. Para o friso terminal, selecione umas das seguintes formas de terminais mostrados abaixo.(M3)

3. Instale um interruptor ou disjuntor para controlar o fornecimento de energia.

4. O interruptor de alimentagao ou disjuntor deve ser instalado em local de facil acesso para o usuario.

5. A unidade serve para controlara temperatura. N&o utilize a unidade para controlar tensao ou corrente.

6. Ao usar o sensor de temperatura RTD, deve conecta-lo como tipo 3 fios. Se o cabo for prolongado, utilizar 3 fios que
sejam de mesma espessura que a linha. Ela pode causar desvio de temperatura caso a resisténcia de linha seja
diferente.

7. Se a linha de alimentag&o e a linha do sinal de entrada estao perto um do outro, instalar filtro de linha para protecéo
de ruido na linha de protegéo.

8. Mantenha longe dos instrumentos com alta frequéncia. (Maquina costura e de solda de alta freqiiéncia, controlador
SCR de grande capacidade).

9. Ao fornecer a medida de entrada, a unidade exibe HHHH ou LLLL,.pode ocorrer erro na medida de entrada. Desligue a
alimentag&o da unidade e verifique a linha.

10. Esta unidade pode ser utilizada em nos seguintes ambientes.

®Deve ser utilizados em lugares fechados. @Altitude max. 2,000m. ®Grau de polui¢do 2. @ Categoria de instalagao II.

%0 nao cumprimento destas instrugées pode resultar em danos ao produto.

(w] Principais produtos .
: me de Avtonics Corporation
Temperatura/Humidade/Transdutores T
B SSR/Controlador de tensio www.autonics.com.br
M Contadores
M Temporizadores
M Medidores de painel

M sensores
M Sensor de fibra ptica
M sensor de porta
M Sensor de porta lateral
M Sensor de 4rea
M Sensor de proximidade
M Sensor de pressao M Tacometros/Pulso (Rate) Meters
M Encoders rotativos M Unidades de display

c Hc com sensor
M Alimentago switching
M Botdes/Lampadas/Sirenes
M 1/O Bloco terminais e cabos
M Motores de passo/Controladores de movimento
M Paingis gréficos
M Dispositivos de campo
M Sistema de marcagéo a laser (Fiber, Coz, Nd:yag)
M Solda a laser/Sistema de corte

http
Parceiro confiavel em automagao industrial
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